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 الؼلالت هغ الانظوت الزكيت للنملب هستىي الخذهت

  
اٌشاٚٞؽّٛدٞ  فشاط صبِشد.  *

1
اٚ٘بٔغ١بِْغشٚة ع١ذا عشو١ظ , 

2
  

  
 , عبِؼخ ثغذاد, ثغذاد, اٌؼشاقِشوض اٌزخط١ؾ اٌؾؼشٞ ٚالال١ٍّٟأعزبر ِغبػذ,  (1

 , ثغذاد, اٌؼشاقاٌغبِؼخ اٌزم١ٕخ اٌٛعطِٝغبػذ, لغُ إٌٙذعخ اٌّذ١ٔخ,  ِذسط (2

 
٘زا اٌجؾش ٠ٙزُ ثذساعخ دٚس الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً فٟ رؾغ١ٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍطشق ٌّذ٠ٕخ ثغذاد اٌزٟ رؼبٟٔ ِٓ الاصؽبِبد  الخلاصت:

اٌّشٚس٠خ فٟ ِؾبٌٚخ لا٠غبد ؽٍٛي ػ١ٍّخ ٌزؾغ١ٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ فٟ إٌّبؽك اٌّضدؽّخ. سوضد اٌذساعخ فٟ عبٔجٙب إٌظشٞ ػٍٝ 

ِٓ ؽ١ش رؼش٠فٙب ٚأٛاػٙب ٚاٌزؼشف اٌٝ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍطشق ٚو١ف١خ ا٠غبد٘ب اِب اٌغبٔت اٌؼٍّٟ فمذ اػزّذ ػٍٝ أظّخ إٌمً اٌزو١خ 

 عشػخ رذفك ؽشوخ اٌّشٚسثؼغ اٌشٛاسع اٌّضدؽّخ فٟ ِٕطمخ اٌىشادح ٚلذ رُ اعشاء اٌّغٛؽبد اٌّشٚس٠خ لا٠غبد اٌؾغُ اٌّشٚسٞ ٚ

ٚدساعخ رأص١ش رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً فٟ رؾغ١ٓ  HCS2010ثبعزخذاَ ثشٔبِظ ( A,B,C,D,E,Fٌزؾذ٠ذ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ) ػ١ٍٙب

 ؽذٚس اٌٝ اٌجؾش رٛطً ّٕطمخاٌػٍٝ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ فٟ شٛاسع اد اٌذساعخ ششإرطج١ك ِٚػٕذ  .ِغزٜٛ اٌخذِخ ٌزٍه اٌشٛاسع

 ؽذٚسٚثظٛسح ػبِخ  ,اٌىٍٟ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخٛع ّاسع ِٓ اٌّغٛش 9افؼً ٌـ  Cخذِخ  ِغز٠ٛبد اٌخذِخ اٌٝ ِغزٜٛ فٟ رؾغٓ

ع فمؾ ف١ٙب افؼً فٟ ؽبٌخ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ. ػذا ٚعٛد شبس ٜاٌٝ ِغزِٕٛطمخ اٌذساعخ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌغ١ّغ شٛاسع  فٟ رؾغٓ

 .أظّخ إٌمً اٌزو١خثؼذ رطج١ك ؽزٝ ِٓ اٌّغّٛع اٌىٍٟ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ  %4 ثٕغجخ Fّغزٜٛاٌػٕذ ٠جمٝ  ِغزٜٛ اٌخذِخ
   

 .إٌمً اٌؾؼشٞ, أظّخ إٌمً اٌزو١خ, ِغزٜٛ اٌخذِخ, ثغذاد الكلواث الذالت:

 

ENT RELATION TO INTELLIGLEVEL OF SERVICE IN 

SYSTEMS TRANSPORTATION 

  
Abstract: This research examines the role of intelligent transportation systems in improving level of 

service (LOS) for Baghdad city streets, which suffers from traffic jams, in an attempt to find practical 

solutions to improve LOS in crowded areas. In the theoretical aspect, the study focused on intelligent 

transportation systems in terms of their definition and types also the identification of LOS for roads and 

how to find it. The practical side was based on study of some crowded streets in the Karrada area. 

Traffic surveys were conducted to those streets to find traffic volume and traffic flow speed to 

determine LOS (A, B, C, D, E, F) using HCS2010. And a simulation was performed to find the impact 

of intelligent transportation systems in improving the LOS of those streets. When the indicators of 

reducing traffic congestion were applied to the study area, the research found an improvement in LOS 

to C level for 9 street by 35% of the total number of streets in the study area. In general, there has been 

an improvement in the LOS for all the streets of the study area with the application of intelligent 

transportation systems. Except that there are only two streets where LOS remains at the level F by 4% 

of the total number of streets in the study area even after the application of intelligent transportation 

systems. 

 الومذهت .1

ثؼذ رطٛس رم١ٕبد اٌّؼٍِٛبد ٚالارظبلاد رطٛسد اٌّؼشفخ اٌؼ١ٍّخ اٌّزؼٍمخ ثؾشوخ اٌّشٚس ثشىً ٍِؾٛظ 

اٌذساعبد اٌزخط١ط١خ ٚإٌٙذع١خ اٌّزؼٍمخ ٚاعزخذاَ أظّخ إٌمً اٌزو١خ ٚاْ اٌزطٛس اٌّغزّش ف١ٙب عبّ٘خ فٟ اعشاء  

ثبٌٕمً ٚاٌّشٚس ثشىً ٚاعغ ؽغت أ٘ذافٙب ٚش١ٌّٛزٙب, ِب ث١ٓ اٌزؼذاداد اٌّؾذٚدح ٌؾغَٛ اٌّشٚس ػٍٝ اٌشٛاسع 
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ٚاٌطشق ٚطٛلاً ئٌٝ اٌذساعبد اٌشبٍِخ ٌزخط١ؾ إٌمً ٚاٌّشٚس ٚرٛػغ ث١ٓ ٘ز٠ٓ اٌؾذ٠ٓ ػذح أٔٛاع ِٓ 

سع ٚثشِغخ الإشبساد اٌؼٛئ١خ, اٌؾٛادس, ٚلٛف اٌّشوجبد ٚرٕظ١ُ ؽشوخ إٌمً اٌذساعبد اٌّزؼٍمخ ثغؼخ اٌشٛا

 .اٌغّبػٟ

ٌمذ عبُ٘ اٌزمذَ اٌزمٕٟ فٟ ِغبي أٔظّخ إٌمً اٌزو١خ فٟ رط٠ٛش أٔظّخ إٌمً ٚرم١ًٍ ا٢صبس اٌغٍج١خ اٌغبٔج١خ 

ٌزؾغ١ٓ أٔظّخ إٌمً  إٌبشئخ ػٓ اٌؾشوبد اٌّشٚس٠خ ٚرؾغ١ٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ فٟ اٌطشق  ٌزٌه فأْ اٌزخط١ؾ

ٚاٌطشق فٟ اٌّذ٠ٕخ ٚالال١ٍُ ٚاٌؾذ ِٓ الاصبس اٌغٍج١خ إٌبرغخ ِٓ إٌمً رىْٛ ثبعزخذاَ أظّخ إٌمً اٌزو١خ ٚاٌزٟ ٌٙب 

دِغٙب ِغ اعٙضح  دٚس وج١ش فٟ رؾغ١ٓ اداء إٌمً فٟ اٌّذْ ١ٌظجؼ ٔظبَ إٌمً داخً اٌّذْ أظّخ رو١خ ثؼذ

رؾغ١ٓ اداء إٌمً غ ثؼؼٙب اٌجؼغ ِٓ خلاي اٌزم١ٕبد اٌلاعٍى١خ ٚاٌزٟ رإدٞ اٌٝ ِٓ اٌزٛاطً ِ الاعزشؼبس رّىٕٙب

غلاِخ ٚساؽخ اٌ رؾغ١ٓضؽبِبد ٚاعزٙلان اٌطبلخ ٚأجؼبس اٌغبصاد اٌٍّٛصخ ٚرم١ًٍ اٌزىب١ٌف ِٚٓ خلاي خفغ اٌ

اٌزٟ رؼذ ِٓ أُ٘ ٚ ,خ ثبلالزظبد فٟ اٌطبلخ ٚاٌّؾبفظخ ػٍٝ اٌج١ئخاِاٌّغبفش٠ٓ ٌزؾم١ك ِمِٛبد اٌز١ّٕخ اٌّغزذ

 اٌزٛط١بد اٌزٟ رمزشؽٙب اٌذساعبد اٌزخط١ط١خ اٌؾذ٠ضخ.

 
 ههذفهشكلت البحث و  .1.1

 

رؼبٟٔ ِذ٠ٕخ ثغذاد ِٓ ِٓ ِشبوً وج١شح فٟ ِٕظِٛخ إٌمً رزّضً فٟ رذ٘ٛس ِغزٜٛ اٌخذِخ ٚعٛء اٌزٕظ١ُ 

, ٠ٚشِٟ ٘زا ITS ٚالاداسح ٚخظٛطب ِغ غ١بة اٞ ٔٛع ِٓ اعب١ٌت اٌزٕظ١ُ اٌؾذ٠ضخ ِضً أظّخ إٌمً اٌزو١خ 

 خ ثغذاد.اٌجؾش اٌٝ دساعخ إٌّبفغ اٌّزٛخبح ِٓ ػ١ٍّخ رٛل١غ ٘زٖ اٌخذِبد فٟ ِذ٠ٕ

 
 فشضيت البحث .2. 1

ٌٙب اٌؼذ٠ذ ِٓ الا٠غبث١بد فٟ ص٠بدح اٌىفبءح اٌزشغ١ٍ١خ ٌٕظبَ إٌمً, ٚص٠بدح   ITSاْ رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ 

 , فؼلاً ِغزٜٛ اٌؾشوخ ٚاٌشاؽخ ٌٍّزٕم١ٍٓ ِٓ خلاي خفغ اٌشؽلاد, ِٚغزٜٛ اٌغلاِخ اٌّشٚس٠خ عؼزٗ, ٚرؾغ١ٓ

 .اٞ ثبخزظبس ص٠بدح ِغزٜٛ اٌخذِخ ػٍٝ اٌطش٠ك ,اٌطبلخػٍٝ اٌزخف١غ ِٓ اعزٙلان 

 
  هنهجيت البحث  .3.1

اػزّذ اٌجؾش ػٍٝ إٌّٙظ اٌزؾ١ٍٍٟ ػٓ ؽش٠ك رؾ١ًٍ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ فٟ شٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ ثؼذ ئعشاء 

, ِٚٓ صُ ل١بط رأص١ش رطج١ك اعب١ٌت إٌمً اٌزوٟ ٚاعزخشاط ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٙب ,باٌّغٛؽبد اٌّشٚس٠خ ػ١ٍٙ

ITS) ػٍٝ رؾغ١ٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍطشق فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ ثبلاػزّبد ػٍٝ اٌّإششاد اٌّغزخشعخ  ٌزخف١غ )

 .ِٓ رغبسة إٌمً اٌزوٟ ػٍٝ اٌّغزٜٛ اٌؼبٌُ اٌضؽبَِغزٜٛ 

 
 انظوت النمل الزكيت .2

اٌزىٌٕٛٛع١ب ثبعزخذاَ رم١ٕبد اٌؾبعت ا٢ٌٟ ٚالاٌىزش١ٔٚبد ٚالارظبلاد ػشفذ )ٔظُ إٌمً اٌزو١خ(: ثأّٔٙب رطج١ك 

ئداسح ؽشونخ اٌّنشٚس ٚرؼظن١ُ الاعنزفبدح ِنٓ ٚ رؾغن١ٓ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌزؾذ٠بد اٌزٟ رٛاعٗ ٔظبَ إٌمً ِنٓ اعنً ٌّغبثٙخ

ظنُ اٌؼجنٛس رؾغن١ٓ ٔ فؼنلاً ػنٓ ,ٌطنٛاسبٌٍٕمنً, ٚرؾغن١ٓ اعنزغبثخ اٌغن١بسح فنٟ ؽنبلاد ااٌّٛعذٚدح اٌج١ٕخ اٌزؾز١خ 

ٚرؾغننن١ٓ ِغنننز٠ٛبد اٌغنننلاِخ  ,(Williams.2008.p13رنننٛف١ش اٌّؼٍِٛنننبد ٌٍّغنننبفش٠ٓ فنننٟ اٌٛلنننذ اٌؾم١منننٟ )ٚ

, ٚاعنزّشاس اخخطنبس اٌّؾذلنخ ثغنلاِخ اٌّزٕمٍن١ٓ ٚرٛظنف اٌضؽنبَٚالإٔزبع١خ ٚاٌؾشوخ اٌؼبِخ ػٍٝ اٌشغُ ِٓ رفنبلُ 

ٌٍؾظٛي ػٍٝ اٌّؼٍِٛبد ػٓ أداء ِشافك إٌمنً  ِنٓ  ٔظُ إٌمً اٌزو١خ رم١ٕبد ٚرذاس ثبٌؾبعت الاٌٟ ٚالاٌىزش١ٔٚبد

, ِب ث١ٓ اٌّشوجبد ٔفغنٙب ؽشق ٚشٛاسع  ٚٔمً ػبَ ٚخبص ٚلطبساد, ٚػٓ اٌطٍت ػٍٝ إٌمً ٚالارظبي اٌّزجبدي

ٚأؽ١بٔننبً ػننٓ اٌطمننظ ٚالاؽننٛاي اٌغ٠ٛننخ, ٚػننٓ ؽننٛادس  ,ٚث١ٕٙننب ٚثنن١ٓ اخعٙننضح اٌّٛػننٛػخ ػٍننٝ عٛأننت اٌطننشق

اٌزظبدَ اٌٛش١ىخ اٌٛلٛع, ٚرغّغ رٍه اٌزطج١مبد ٌٕظُ إٌمً اٌزو١نخ ثن١ٓ اٌمنذسح اٌٙبئٍنخ ٌٍّؼٍِٛنبد ٚ رم١ٕنبد اٌنزؾىُ 

ش٠ك فٟ عج١ً ئداسح أفؼً ٌٍٕمً, ٚرّضً ٔظُ إٌمً اٌزو١خ: اٌزطٛس اٌطج١ؼٟ ٌٍج١ٕخ اٌزؾز١خ اٌٛؽ١ٕخ ٌٍٕمً ٚرٌه ػٓ ؽ

ّْ ٔظنُ  اصداد, ٔظنشاً خٔنٗ وٍّنب , ٚرٌه ِٙنُ ثذسعنخ وج١نشحرؾذ٠ضٙب ٌزٛاوت ػظش اٌّؼٍِٛبد اٌطٍنت ػٍنٝ إٌمنً, فنا



  
     www.jeasd.org (ISSN 2520-0917)                                              2102 آذار, (6-)الجزء 2 العدد, 22المجلد, المستدامة والتنمية الهندسة مجلة  
  المستدامةالمؤتمر العلمي الهندسي الرابع و الاول في الهندسة   

                                                        
 

23 

 

اٌىٍنٟ ػٍنٝ ئٔشنبء ِشافنك ٔمنً إٌمً اٌزو١خ عزغبػذ ػٍٝ رٛف١ش ؽبلخ ئعز١ؼبث١خ اوجش, ٚثىفنبءح اػٍنٝ دْٚ الاػزّنبد 

ٔظُ إٌمً اٌزو١خ ٚالإٔشبءاد اٌغذ٠نذح اٌمنبدسح ػٍنٝ ئعنز١ؼبة  , ٚفٟ اٌٛالغ رش١ُش اٌذساعبد اٌٝ أْ اٌغّغ ث١ٓعذ٠ذح

, ِّننب ٠ٍننضَ رغ١ٙننضٖ ٌزٍج١ننخ اٌطٍننت اٌّننشٚسٞ ٔفغننٗ ػننٓ ؽش٠ننك %35ٞ اٌّغننزمجٍٟ ٠ننٛفش ِننب ٔغننجزٗ إٌّننٛ اٌّننشٚس

, 2010,(& )اٌّفشعنITS) America Web Site: http:lwww.itsa.org/1ٟ الإٔشنبءاد اٌغذ٠نذح ٌٛؽنذ٘ب.

 ( 29ص

 
 النمل الزكيتفىائذ انظوت  .3

اْ اٌفٛائذ اٌزٟ رمذِٙب الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً ِٓ خلاي رطج١ك رىٌٕٛٛع١ب الارظبلاد ٚاٌّؼٍِٛبد ٠ّىٓ اْ  رؾذس    

صٛسح فٟ اٌطش٠مخ اٌزٟ ٠زؾشن ثٙب إٌبط ٚاٌجؼبئغ ٚرم١ًٍ اٚلبد اٌغفش ٚرىب١ٌف اٌزشغ١ً ٚاٌزأص١شاد اٌج١ئ١خ. وّب 

ٕمً ثبٔٙب رٛف١ش اٌّؼٍِٛبد ػٓ اٌٛلذ اٌؾم١مٟ ٌٍغفش ٚػٓ الاعجبة اٌشخظ١خ ٠ٕظش اٌٝ ع١بعخ الأظّخ اٌزو١خ ٌٍ

ٚرخظ١ض  اٌضؽبٌٍَغفش ٚاٌزؾىُ ثبشبساد اٌّشٚس ٚو١ف١خ رؾغ١ٓ ِغزٜٛ ادائٙب ِٚشالجخ اٌطشق اٌغش٠ؼخ ٚاداسح 

 .(Keller,2006:p5)الا٠ٌٛٚخ ػٍٝ شجىبد اٌطشق اٌغش٠ؼخ

دٚسا فبػلاً فٟ رشغ١ً اعٙضح اعزخجبس٠خ لارخبر اٌمشاساد اٌّزطٛسح  اْ الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً ٠ّىٓ اْ رإدٞ   

عٛاء وبْ رٌه فٟ اخز١بس اٞ ؽش٠ك ػٕذ اٌغفش اٚ اٌزؾٛي فٟ ٚػغ إٌمً ِٓ إٌمً اٌخبص اٌٝ إٌمً اٌغّبػٟ 

, ٚ رؾذ٠ذ اٌى١ف١خ ٌّغبئٍخ ِغزخذِٟ اٌخذِبد ػٓ إٌزبئظ ِٚغزٜٛ ذ ِذٜ اٌؾبعخ اٌٝ ثٕبء ؽشق عذ٠ذحٚرؾذ٠

اٌخذِخ ثؼذ اعزخذاَ ٘زٖ اٌزم١ٕبد, ٚاْ اعزخذاَ ٘زٖ اٌزم١ٕبد عٛف رغبػذ ػٍٝ رؾم١ك الظٝ لذس ِٓ اٌزشغ١ً فٟ 

, ٚوزٌه ظٙٛس رطٛس ITSاداء شجىخ إٌمً ٚاٌزؾشن ٔؾٛ اٌز٠ًّٛ اٌمبئُ ػٍٝ اداء الأظّخ اٌؼبثشح اٌّضٚدح ثبٔظّخ 

ِغّٛػخ وبٍِخ ِٓ ِٕزغبد ٚخذِبد عذ٠ذح فٟ اٌج١ٕخ اٌزؾز١خ ٚاٌزٟ ِٓ اٌّشعؼ اْ رإدٞ اٌٝ ظٙٛس 

(Ezell,2010:p2 ِٚغ رٌه فبْ ٘زٖ الأظّخ ٠ىْٛ ٌٙب خذِبد اٚعغ ثىض١ش ِٓ خلاي اٌخذِبد اٌّمذِخ ,)

ٌٍّغبفش اٌزٟ رغًٙ اطذاس اٌززاوش ٌٕمً اٌّزؼذد اٌٛعبئؾ ٌٍشوبة فؼلا ػٓ ِٕؾُٙ اٌضمخ ٚاٌّؼٍِٛبد ػٍٝ ؽٛي 

ٌفشد٠خ ٚص٠بدح وفبءح ذ٠ٙب ا٠ؼب اِىب١ٔبد ٘بئٍخ ٌزؾغ١ٓ ػ١ٍّبد اداء ٚعبئؾ إٌمً ااٌشؽٍخ ٚاْ ٘زٖ اخٔظّخ ٌٍٕمً ٌ

 .(  (Keller,2006: p6ٔمً اٌجؼبئغ

 
 (Alghamdi,1994:p406(. )8ص:2112 ،التويوي) : 1شكل  الزكيت النمل لانظوت ؼناصش الاساسيتال .4
 

  رزىْٛ أٔظّخ إٌمً اٌزوٟ ِٓ اٌؼٕبطش اٌشئ١غخ اٌزب١ٌخ:
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 .الؼام النمل وأنظوه الطشق، شبكاث هثل ،للنمل أساسيت بنيت  .1.4
  

 .والسيطشة التحكن هشاكض .2.4
 

 .الكاهيشاث هثل ،والوشالبت الاستشؼاس أجهضة  .3.4
 

 .هتكاهلت اتصالاث الوشكباث أنظوه في الؼشض وأجهضة ،الوكاني التحذيذ أجهضة .4.4
 

 .الوشوس حشكت حالت ػن أهنيت وهؼلىهاث ، الشلويت الخشائط:  هثل أساسيه، هؼلىهاث:  وتشول هؼلىهاث، .5.4

 

 هفاتيح التمنياث الاساسيت لانظوت النمل الزكيت .5

اٌؼمنٛد اٌضلاصنخ اٌّبػن١خ, ٚونبْ ِنٓ  ٌمذ ؽممنذ اٌضنٛسح اٌؼ١ٍّنخ فنٟ ١ِنذاْ رم١ٕنخ اٌّؼٍِٛنبد لفنضاد وج١نشح خنلاي    

ِنٓ  GPSرلاٖ رط٠ٛش ٔظبَ رؾذ٠ذ اٌّٛلنغ ػب١ٌّنبً  GISصّشاد رطٛس٘ب ٚرمذِٙب ئدخبي ٔظبَ اٌّؼٍِٛبد اٌغغشاف١خ 

ِٚنغ اٌزطنٛس اٌزىٌٕٛنٛعٟ ِنب رنضاي رم١ٕنبد اٌّؼٍِٛنبد رؼطنٟ اٌّض٠نذ فنٟ ونً ٠نَٛ  ,خلاي شجىخ الالّنبس اٌظنٕبػ١خ

لأظّخ إٌمً ٚاٌّشٚس ثبعزخذاَ أظّخ اٌىزش١ٔٚخ ِخزٍفخ رم١ّٙب اعٙضح اٌجن١ٌٛظ فنٟ اٌّنذْ  اٌزنٟ رؼزّنذ ػٍنٝ ٔظنبَ 

ؽنبد اٌغن١بساد اٌزنٟ , ؽ١ش رمَٛ رٍه اٌىب١ِشاد ثزظن٠ٛش ٌٌّٛٛطٍخ اٌىزش١ٔٚبً ثمبػذح ِشوض٠خوب١ِشاد اٌزظ٠ٛش ا

 .(203-202: ص2012,)اٌغبساللهرشرىت اٌّخبٌفبد 

ئر ٠ّىٓ رؼش٠ف رم١ٕبد ِؼٍِٛبد إٌمً اٌّزمذِخ ثأٔٙب: اٌمذسح ػٍٝ اٌؾظٛي ػٍٝ اٌّؼٍِٛبد اٌّزؼٍمخ ثبٌغبئك     

 ,شق اٌؾب١ٌخٚاٌغ١بسح ٚرٕمغُ ئٌٝ صلاس فئبد سئ١غخ ٟ٘: اٌزىٌٕٛٛع١ب ِغ اٌمذسح ػٍٝ ل١بط ؽشوخ اٌّشٚس ػٍٝ اٌط

 ,ٚاٌزىٌٕٛٛع١ب ِغ اٌمذسح ػٍٝ رغ١١ش ئشبساد اٌّشٚس ٚفمب ٌؾشوخ اٌّشٚس اٌّزبػ, ِٚٓ صُ رمذَ اخ٠ٌٛٚبد

ئر رؼُذّ ِؾطبد  ,((Khalil,2006:P1 اٌضؽبَٚاٌزىٌٕٛٛع١ب ِغ اٌمذسح ػٍٝ رمذ٠ُ اٌٛلذ اٌؾم١مٟ ٌزم١١ُ ِغزٜٛ 

ِؾطبد أظّخ وشف ٚاعزشؼبس ؽشوخ ٚ ,CCTVثبٌف١ذ٠ٛأظّخ اٌذٚائش اٌزٍفض١ٔٛ٠خ اٌّغٍمخ/ اٌّشالجخ 

ِٓ صُ اٌغ١طشح ػٍٝ ؽشوخ اٌّشٚس, ِٓ الأظّخ اٌّغزخذِخ فٟ رٌه اٌّغبي ٌزٕظ١ُ ٚاداسح ٚ ((TSSاٌّشٚس

ٕٚ٘بٌه ا٠ؼبً أظّخ اٌّلاؽخ الاٌىزش١ٔٚخ اٌزٟ رغزخذَ ٌٍغشع ٔفغٗ ٚرىْٛ ػٍٝ أٛاع ِخزٍفخ, ِٕٙب أظّخ 

, فؼلاً ػٍٝ ِب عجك ٠غزخذَ فٟ وض١ش VMSاٚ عبٔت اٌطش٠ك وٍٛؽبد اٌشعبئً اٌّزغب٠شح اٌّلاؽخ داخً اٌغ١بسح 

ِٓ اٌذٚي أظّخ  ساداساد ػٍٝ عبٔت اٌطش٠ك ٌّشالجخ ؽشوخ اٌّشٚس, ٚأٔظّخ ِزمذِخ ِضجزخ فٟ اٌج١ٕخ اٌزؾز١خ 

ٚرّشس  اٌزمبؽؼبدٌّشٚس فٟ وً ارغبٖ ِٓ ٚرغغ١ً ؽغُ ٚعشػخ ؽشوخ ا رمَٛ ف١ٗ الاعٙضح ثبٌزؾغظ ك ارٌٍطش٠

اٌّؼٍِٛبد ػٓ ؽش٠ك خطٛؽ ٘برف١خ رؼًّ ػجش الا١ٌبف اٌجظش٠خ اٌٝ عٙبص ؽبعٛة ِزمذَ ١ٌمَٛ ثزؾ١ٍٍٙب ِٚٓ صُ 

١ّغ اطذاس اٚاِش ٌؼجؾ ِغزٜٛ ؽشوخ اٌّشٚس فٟ اٌزمبؽؼبد ٚاٌطشق, ٚرمذ٠ُ اٌزٛعٙبد اٌؼشٚس٠خ ٌٍغبئم١ٓ ٚع

 ِغزخذِٟ اٌطشق داخً اٌّذْ. 

أظّخ  اٌٝ:ITS غ الأظّخ ٚاٌزم١ٕبد اٌّغزخذِخ فٟ ِغبي ػًّ الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕم٠ًّىٓ رظ١ٕف ثؼٚ     

 Optical)الأظّخ اٌجظش٠خ ) ,(VMSٌٛؽخ اٌشعبئً اٌّزغ١شح ), ( Navigation Systemsاٌّلاؽخ

Systems, أظّخ اٌشداسRadar Systems)),  ِٛعبد اٌشاد٠ٛ اٚاثشاط ثبلاشؼخ رؾذ اٌؾّشاء (Radio 

wave or Infrared Beacons),  اٌظٛر١خ ٚأظّخ اٌغٛٔبس)ِٛعبد فٛق(Ultrasound/Sonar Systems, 

أٔظّخ اٌزو١خ ػٍٝ اٌّزٓ , (Active Infrared/Laser) اعٙضح اٌىشف ثبخشؼخ رؾذ اٌؾّشاء فٟ اٌّٛلغ/١ٌضس

(On-Board ITS) ,اٌّزؾغغبداٚ  اعٙضح الاعزشؼبس (Sensors,)  اٌّٙبرفخ  اٌغٛاٌخاٌٙٛارف(

ٚغ١ش٘ب  (Probe Vehicles or Devicesِشوجبد اٚاعٙضح الاعزىشبف ) ,(Mobile Telephony)ثبٌٕمبي(

 .2شىً 
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 سؼت الطشيك  .6

رؼذ عؼخ اٌطش٠ك ِٓ اُ٘ اٌؼٕبطش فٟ رظ١ُّ ٚرشغ١ً اٌطشق, ئر رؼُشف ػٍٝ أٔٙب اٌؼذد الالظٝ ِٓ اٌؼشثبد     

عٛاء ثبرغبٖ ِٚغبس ٚاؽذ اٚ ثبلارغب١٘ٓ خلاي ِذح ص١ِٕخ ِؾذدح رؾذ الاٚػبع اٌزٟ ٌٙب ؽع ِؼمٛي ثأْ رّش 

 .(122,ص2012,اٌغبئذح ٌٍطش٠ك ٚؽشوخ اٌّشٚس.)عبسالله

 
 هستىي الخذهت للطشيك  .7

٠ؼجش ِغزٜٛ اٌخذِخ ػٓ ؽبٌخ الأغ١بة اٌّشٚسٞ ػٍٝ اٌطش٠ك, ئر ٠ّىٓ أْ ٕٔغت ؽغُ اٌّشٚس اٌٝ عؼخ     

)ٔغجخ اٌّشغ١ٌٛخ = ؽغُ اٌّشٚس/ عؼخ اٌطش٠ك(, فارا  (v/c Ratioاٌطش٠ك ٌٍزؼشف اٌٝ ٔغجخ ِشغ١ٌٛخ اٌطش٠ك)

ٚاٌطش٠ك فٟ ؽبٌخ اصدؽبَ ِشٚسٞ,  ١خ: أْ ِشغ١ٌٛخ اٌطش٠ك ػبٌزٌه ٠ؼٍٕٟه إٌغجخ لش٠جخ ِٓ اٌٛاؽذ, فوبٔذ ر

ّْ اٌؼلالخ ػىغ١خ ث١ٕ اٞ إٌغجخ, ث١ّٕب ٠زؾغٓ ِغزٜٛ اٌخذِخ وٍّب ئٔخفؼذ ٘زٖ ِغزٜٛ اٌخذِخ فٟ اغٍت ٙب ٚث١ٓ أ

ّْ ٔغجخ اٌّشغ١ٌٛخ رغزخذَ ِم١بعبً ٌمذسح اٌطش٠ك ػٍٝ ئعز١ؼبة ؽغُ اٌّشٚس اٌزٞ  رؾ١ٍلاد عؼخ اٌطش٠ك, ٚا

 فمذ رُ رمغ١ُ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ اٌٝ عزخ ِغز٠ٛبد (٠HCM.1994ك الاِش٠ىٟ)٠شغٍٗ, ٚؽغت د١ًٌ عؼخ اٌطش

 اٌٛػغ اٌّضبٌٟاٌٝ  لشةا A خ٠ٚؼُذّ ِغزٜٛ اٌخذِ Fاٌٝ  ٠Aزذسط ِغزٜٛ اٌخذِخ ِٓ  ار (,11ص, )اٌغبِذٞ

ؽبٌخ  ٠ٚFّضً ِغزٜٛ  ,ف١ّضً ٚطٛي ؽغُ اٌّشٚس اٌٝ ؽبلخ اٌطش٠ك الاعز١ؼبث١خ Eاِب ِغزٜٛ اٌخذِخ  ٌٍّشٚس

ِغز٠ٛبد اٌخذِخ الاعزششبد٠خ ٌىً  1, ث١ّٕب ٠ج١ٓ اٌغذٚياٌّخزٍفخاٌخذِخ ٠بد ِغزٛ ٠ّضً ,3شىً  اٌزذفك اٌمغشٞ

 .A-Eدسعخ ِٓ دسعبد اٌطشق اٌّغز٠ٛخ ٚاٌّزّٛعخ ٚاٌغج١ٍخ, ٚرٍه اٌّغز٠ٛبد رزذسط ِٓ اٌّغزٜٛ 

 

 ِغز٠ٛبد اٌخذِخ اٌزظ١ّ١ّخ ٌٍطشق اٌؾؼش٠خ: 2عذٚي 

 ؽج١ؼخ الاسع دسعخ اٌطش٠ك

 عج١ٍخ ِزّٛعخ ِغز٠ٛخ

 B C D ؽش

 C C D سئ١غٟ

 C C D فشػٟ

 D D E ِؾٍٟ

 (14:ص2008اٌّظذس: )اٌشبفؼٟ,

 

ٕٚ٘بن ػذح ػٛاًِ رخفغ ِٓ ؽبلخ اٌطش٠ك ِٚغزٜٛ اٌخذِخ, ؽ١ش اْ اٌطبلخ اٌّشبس ا١ٌٙب لا رزٛفش ئلاّ فٟ  

َ( 3.65اٚػبع ِضب١ٌخ ٌطش٠ك ِب رغ١ش ف١ٗ اٌؾشوخ دْٚ ػٛائك, ٚرٌه ٠ؼٕٟ: اْ ٠ىْٛ ػشع ِغبساد اٌطش٠ك)

الاوزبف اٌىبف١خ ٌٍطش٠ك لا٠مً ػشػٙب ػٓ ِزش٠ٓ, ٚاْ ٠ىْٛ اٌطش٠ك ِغز٠ٛبً لا ٠ًِٛ افم١خ  ٌىً ِغبس ِغ ٚعٛد

اٚ سأع١خ ف١ٗ, ٚأْ لا رىْٛ اٌشؤ٠خ الافم١خ ِم١ذح, ١ٌٚظ ٕ٘بن ؽبفلاد اٚ شبؽٕبد ػّٓ ؽشوخ اٌّشٚس, فىٍّب 

 ؼذ ؽبلخ اٌطش٠ك.ٚعذد ٘زٖ اٌؼٛائك ئٔخف

 An Illustration of ITSاٌّظذس: ) بعض انواع انظمة النقل الذكية المستخدمة عمى نطاق واسع في برامج نظم النقل الذكي 1شكل 

(photo credit: www.etsi.org 

 

http://www.etsi.org/
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LOS A :Free flow  ويمكن لمسائق ان  ،يكون تدفق الحركة حراً عند ذلك المستوى
يختار السرعة التي يريد في حدود ماهو مسموح به بموجب لوحات تحديد السرعة او 

 . طاقة الطريق
 

LOS B: Stable flow وتبدأ  ،عند ذلك المستوى يكون تدفق المرور مستقرا
 –ان كانت موجودة  -السرعة التشغيمية تتأثر بحركة المرور، وهناك القميل من القيود 

 عمى المناورة من العربات الاخرى.
 

LOS C:Still stable flow  عند ذلك المستوى يكون تدفق المرور مستقرا ، مع
 أن السرعة التشغيمة والمناورة أصبحت مقيدة.

 

LOS D:approximate unstable ذلك المستوى تقترب حركة المرور من الحالة  عند
ويمكن الحفاظ عمى سرعة مقبولة.ولكن القيود المؤقتة لتدفق الحركة تتسبب في  ،غير المستقرة

وينخفض مستوى الراحة  ،وهناك القميل من الحرية المناورة ،انخفاض جوهري في السرعة
 والرفاهية.

LOS E:Unstable flow  عند ذلك المستوى يقترب حجم الحركة من طاقة
كم/ ساعة(، وتدفق المرور غير مستقر، وهناك 00والسرعة في العادة قرابة) ،الطريق

 ومن الصعوبة القيام باي مناورة. ،توقفات لحظية
 

LOS F:Congested or forced flow  عند ذلك المستوى يكون الطريق
وتكون السرعة التشغيمية الفعمية منخفضة جداً، وينخفض  ،تحت حالة تدفق القسري

 .حجم الحركة الى ما دون الطاقة وتتقاطر العربات في صفوف وأرتال طويمة
 

 شىً رٛػ١ؾٟ ٠ج١ٓ رجب٠ٓ وضبفخ اٌّشٚس ػٕذ وً ِغزٜٛ ِٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ػٍٝ اٌطش٠ك  3شىً 
 .Transportation Research Board (2000).  Highway Capacity Manual 2000 -(121:ص2012المصدر:)جارالله،

National Research Council, Washington, D.C.. 
 

 50ػشثخ/عنننبػخ, ٠ٚمبثنننً رٌنننه عنننشػخ لنننذس٘ب 2000َ 3.65ارْ ٠ّىنننٓ ػنننذّ ؽبلنننخ اٌّغنننبس اٌم١بعنننٟ ثؼشػنننٗ    

ػشثنخ سوبة/عنبػخ  1800ؾذح الاِش٠ى١نخ ؽبلنخ ِمنذاس٘ب و١ٍِٛزش/عبػخ, ٚرمذس ١٘أح اثؾبس إٌمً فٟ اٌٛلا٠بد اٌّز

 .(129:ص2012َ ثبٌمشة ِٓ اٌزمبؽؼبد )عبسالله,3.65فٟ وً ِغبس ػشػٗ 

      

   

 



  
     www.jeasd.org (ISSN 2520-0917)                                              2102 آذار, (6-)الجزء 2 العدد, 22المجلد, المستدامة والتنمية الهندسة مجلة  
  المستدامةالمؤتمر العلمي الهندسي الرابع و الاول في الهندسة   

                                                        
 

27 

 

 هؼاهل ساػت الزسوة 

, ؽ١ش أٗ ٠ظف و١ّبً ّٔؾ رذفك ؽشوخ اٌّشٚس خلاي بد رؾ١ًٍ عؼخ اٌطش٠كاؽذ اٌّفب١ُ٘ اٌّّٙخ فٟ دساع   

 عبػخ اٌزسٚح, ٠ٚؼشف س٠بػ١بً ثبٌؼلالخ ا٢ر١خ: 

 

  V                                                                    
 PHF=            .................. (1) ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ                                  

 
   

 ؼبًِ عبػخ اٌزسٚح.ِ= PHF ئر:    

         Vؽغُ اٌّشٚس اٌّشب٘ذ خلاي عبػخ اٌزسٚح = 

         Vt الظٝ رذفك ِشٚسٞ خلاي اٌفزشح اٌض١ِٕخ =t  .ػّٓ عبػخ اٌزسٚح 

         t( دل١مخ.15) ِضلا ,= ؽٛي اٌفزشح اٌض١ِٕخ ثبٌذلبئك عضء ِٓ اٌغبػخ  

ّْ رٌه       ئر ٠ّىٓ اْ ٍٔؾع: اْ ل١ّخ رٌه اٌّؼبًِ رزذسط ِٓ اٌظفش اٌٝ اٌٛاؽذ, فىٍّب الزشثذ ِٓ اٌظفش, فب

 ,الاٚلبد, اٞ ثّؼٕٝ :أْ ٕ٘بن رذفمب ػب١ٌبً خلاي ثؼغ عبػخ اٌزسٚح غ١ش ِٕزظُ خلاي٠ؼٕٟ: اْ اٌزذفك اٌّشٚسٞ 

زٌه ٠ؼٕٟ: اْ اٌزذفك اٌّشٚسٞ , ف. ٚػٕذِب رمزشة ل١ّخ اٌّؼبًِ اٌٝ اٌٛاؽذt اٚلبد اخشٜرذفمب ِٕخفؼبً فٟ ٠مبثٍٗ 

ِشرفؼب ؽٛاي رٍه اٌغبػخ.) خلاي عبػخ اٌزسٚح وبْ ِٕزظّبً, ٚاْ اٌطٍت ػٍٝ رٌه اٌّمطغ ِٓ اٌطش٠ك وبْ 

ّْ ِؼبًِ عبػخ اٌزسٚح ٠ؾغت 13ص, 1421ٖ ,اٌغبِذٞ (, ٚػ١ٍٗ ٌؾغبة ؽبلخ اٌّغبس ِٚغزٜٛ اٌخذِخ ف١ٗ فا

 ,ٚلذ ٠ض٠ذ اٚ ٠ٕمض فٟ اؽٛاي ٔبدسح )اٌغبسالله, 0.90-0.85 دل١مخ, ئر رجٍغ ل١ّزٗ ِب ث١ٓ 15ػٍٝ اعبط

 .(129:ص2012

 
  سشػت التذفك الحش .8

٠زُ ػ١ٍّخ اٌم١بط ػٓ ؽش٠ك رؾذ٠ذ ٔمط١ز١ٓ رفظً ث١ّٕٙب ِغبفخ ِؾذدح  ارٟ٘ عشػخ اٌّشوجخ ػٕذ ِٛلغ ِؼ١ٓ,    

 ,٠زُ رشغ١ً عبػخ اٌزٛل١ذ 4فٟ اٌشىً  1ٕمطخ اٌاٌطٛي ثبلاِزبس, ٚػٕذ رغبٚص اٌّشوجخ اٌّطٍٛثخ ٌٕمطخ اٌجذا٠خ 

٠ٚزُ ئؽزغبة اٌضِٓ اٌزٞ اعزغشلٗ اٌّشوجخ ٌؼجٛس  ,٠زُ ا٠مبف عبػخ اٌزٛل١ذ 2ٚػٕذ رغبٚص اٌّشوجخ ٔمطخ إٌٙب٠خ 

 . اٌّغبفخ ث١ٓ إٌمطز١ٓ
 

 

 
                                           

 
 

  1النقطة         2النقطة                
 ل١بط عشػخ اٌزذفك اٌؾش ث١ٓ ٔمطز١ٓ 2شىً 

 
 اسلىب التحليل  .9

اٌزٟ  اٌذساعخ ِزغ١شاد ِٕطمخٚ اٌّشٚس٠خ ٌغشع رؾ١ًٍ اٌؾغَٛ HCS 2010رُ اعزخذاَ رطج١مبد ثشٔبِظ      

رّضٍذ فٟ اٌّذخلاد إٌٙذع١خ اٌخبطخ ثؼٕبطش اٌطش٠ك ٚاٌّذخلاد اٌّشٚس٠خ اٌّزؼٍمخ ثبٌؾشوخ ٚاٌىضبفخ 

 اٌّشٚس٠خ.

 

 

Vt(60/t) 
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 هنطمت الذساست  .11

)رمبؽغ ِٓ ثٍذ٠خ اٌىشادح اٌٛالؼخ فٟ ِذ٠ٕخ ثغذاد خ فٟ اٌغضء اٌشّبٌٟ اٌششلٍٟذساعٌرمغ اٌزمبؽؼبد اٌّخزبسح        

, فٟ ِٕطمخ رشثؾ  ث١ٓ اٌغضء اٌغٕٛثٟ ػمجخ ثٓ ٔبفغ, رمبؽغ اٌغبدس٠خ لشة عبِؼخ ثغذاد, رمبؽغ ٔضٌخ عغش ص٠ٛٔخ(

فٟ  رغبٖ الاخش ٌٍّذ٠ٕخ ٚوّب ِٛػؼاٌششلٟ, ٚاٌغٕٛة اٌغشثٟ ِٓ ِذ٠ٕخ ثغذاد ٚث١ٓ اٌشّبي ٚاٌغٕٛة ِٓ الا

 . 1خش٠طخ اٌ

 
 رٛػؼ ِٕطمخ اٌذساعخ ػّٓ ِذ٠ٕخ ثغذاد 1خبسؽخ 

 GISاٌّظذس: اٌجبؽض١ٓ ثبلاعزؼبٔخ ثجشاِظ  

 

 

    صيىنتتماطغ جسش   .1. 11

ٚاٌزٞ ٠زىْٛ ِٓ اسثؼخ ؽشق ِٛطٍخ ٌٍؾشوخ اٌغٕٛثٟ اٌششلٟ  ِٓ ِذ٠ٕخ ثغذاد فٟ عبٔت اٌشطبفخ فٟ اٌغضء 

اٌطش٠ك الاٚي ثبرغبٖ اٌششق ِٓ اٌزمبؽغ  1وّب ِٛػؾخ فٟ خبسؽخ  ِٛصع ٌٍؾشوخِٕٙب ِٚب ٘ٛ شش٠بٟٔ  ِٕٙب

عغش ص٠ٛٔخ اٌٝ عبؽخ    رمبؽغ ث١ٓ   اٌطش٠ك اٌضبٟٔ ٠شثؾ ث١ٓ ٔضٌخ عغش ص٠ٛٔخ ِٚؾّذ اٌمبعُ, اِب  اٌزٞ ٠شثؾ

ِٓ شّبي اٌطش٠ك, اِب  42ِٓ اٌغٕٛة ِٕٚطمخ شبسع  52اٌٛاصك ثبرغبٖ اٌغشة ِٓ اٌزمبؽغ ِشٚساً ثّٕطمخ شبسع 

اٌطش٠ك اٌضبٌش ٠شثؾ ث١ٓ رمبؽغ عغش ص٠ٛٔخ اٌٝ عبؽخ اٌغبِؼخ اٌزىٌٕٛٛع١ب ثبرغبٖ اٌغٕٛة ِٓ اٌزمبؽغ ِشٚساً 

ثّٕطمخ ؽٟ اٌٛؽذح, ٚاٌطش٠ك اٌشاثغ ثبرغبٖ اٌشّبي ِٓ رمبؽغ عغش ص٠ٛٔخ ٠شثؾ ث١ٓ اٌزمبؽغ ٚرمبؽغ ِغزشفٝ 

 .اخل من جهة الغربمن جهة الشرق ومنطقة كرادة د اٌٛاعطٟ ِشٚساً فٟ ِٕطمخ اٌؼ٠ٍٛخ

 

 تماطغ ػمبت بن نافغ  .2. 11

اٌطش٠ك  1, أظش ٔفظ اٌخبسؽخ ٌٍؾشوخ خاٚ ِٛصػ خؽشق ِٛطٍخ ٌٍؾشوخ شش٠ب١ٔارسع اٚ ِٓ عزخ ٠زىْٛ  

ثبرغبٖ اٌششق ِٓ اٌزمبؽغ اٌزٞ ٠شثؾ ث١ٓ عبؽخ اٌزؾش٠بد اٌٝ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ ِشٚساً ثّٕطمخ اٌّغجؼ  الاٚي

اٌطش٠ك اٌضبٟٔ ٠شثؾ ث١ٓ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ اٌٝ رمبؽغ اٌّغجؼ ثبرغبٖ  اِب ,ِٓ اٌغٕٛة ِٕٚطمخ اٌؼ٠ٍٛخ ِٓ اٌشّبي

ح داخً ِٓ اٌشّبي, اِب اٌطش٠ك اٌضبٌش ٠شثؾ ث١ٓ اٌغشة ِٓ اٌزمبؽغ ِشٚساً ثّٕطمخ اٌّغجؼ ِٓ اٌغٕٛة ٚوشاد

رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ اٌٝ رمبؽغ ِؼغىش اٌشش١ذ ثبرغبٖ اٌغٕٛة ِٓ اٌزمبؽغ ِشٚساً ثّٕطمخ اٌّغجؼ, ٚاٌطش٠ك اٌشاثغ 
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٘ٛ اٌطش٠ك ثبرغبٖ اٌشّبي ِٓ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ ٠شثؾ ث١ٓ اٌزمبؽغ ٚعبؽخ اٌفزؼ ِشٚساً فٟ ِٕطمخ اٌؼ٠ٍٛخ ِٓ 

( ٠شثؾ ث١ٓ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ 42ٚاٌطش٠ك اٌخبِظ ) شبسع  ,ٌششق ِٕٚطمخ وشادح داخً ِٓ عٙخ اٌغشةعٙخ ا

اِب اٌطش٠ك الاخ١ش ٠شثؾ ث١ٓ رمبؽغ ػمجخ  ,ثّٕطمخ اٌؼ٠ٍٛخ ِغ عبؽخ اٌٛاصك ثبرغبٖ شّبي ششق ِٓ اٌزمبؽغ ِشٚساً 

غ شبسع اٌغذح ثبرغبٖ اٌغٕٛة اٌّّزذ ِٓ ثٓ ٔبفغ ثبرغبٖ عٕٛة اٌغشة ِٓ اٌزمبؽغ ٚطٛلاً اٌٝ رمبؽغ اٌطش٠ك ِ

رمبؽغ ثٕض٠ٓ خبٔخ اٌّؼغىش اٌٝ عبؽخ اٌّغجؼ ثبرغبٖ اٌغشة ِغ اٌؼٍُ اْ ٘زا اٌطش٠ك ِغٍك ثبعزخذاَ ؽٛاعض 

٠ٚؼذ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ ِٓ اٌزمبؽؼبد اٌشئ١غ١خ اٌٛالؼخ , ٠زُ اعشاء اٌّغٛؽبد اٌّشٚس٠خ ػ١ٍٗ وٛٔىش٠ز١خ ٌزٌه ٌُ

ؽب١ٌبً ثأعٍٛة اخشبساد اٌّشٚس٠خ اٌؼٛئ١خ, ٠ٚؼبٟٔ ِٓ اخزٕبلبد ِشٚس٠خ شذ٠ذح  زٞ ٠ذاسح ٚاٌػّٓ ثٍذ٠خ اٌىشاد

ار ٠شثؾ اٌؼذ٠ذ ِٓ الاعزؼّبلاد  عزشار١غٟلاّٛلغ اآٌِ اٌزمبؽؼبد اٌّّٙخ راد  لبد اٌزسٚح فٙٛخظٛطبً فٟ أٚ

 .فٟ ثغذاد اٌزغبس٠خ ٚالاداس٠خ ٚوزٌه اٌزؼ١ّ١ٍخ ثبٌّٕبؽك اٌغى١ٕخ

 

  تماطغ الجادسيت  .3. 11

٠زىْٛ ِٓ اسثؼخ ؽشق ِٛطٍخ ٌٍؾشوخ وّب ِٛػؾخ فٟ ٚفٟ اٌغضء اٌشّبٌٟ اٌغشثٟ ِٓ ثٍذ٠خ اٌىشادح  ٠مغ

)عبِؼخ  اٌطش٠ك الاٚي ثبرغبٖ اٌششق ِٓ اٌزمبؽغ اٌزٞ ٠شثؾ ث١ٓ عبؽخ اٌؾغ١ٓ اٌٝ رمبؽغ اٌغبدس٠خ 1خبسؽخ 

اٌضبٟٔ ف١شثؾ ث١ٓ رمبؽغ اٌغبدس٠خ اٌٝ عغش اٌغبدس٠خ ثبرغبٖ اٌغشة اِب اٌطش٠ك  ,ثغذاد( ِشٚساً ثّٕطمخ اٌغبدس٠خ

ِٓ اٌزمبؽغ, اِب اٌطش٠ك اٌضبٌش ٠شثؾ ث١ٓ رمبؽغ اٌغبدس٠خ اٌٝ ثٛاثخ اٌخٍف١خ ٌٍغبِؼخ ثبرغبٖ اٌغٕٛة ِٓ اٌزمبؽغ, 

ٛاط وشادح داخً ٚاٌطش٠ك اٌشاثغ ٘ٛ اٌطش٠ك ثبرغبٖ اٌشّبي ِٓ رمبؽغ اٌغبدس٠خ ٠شثؾ ث١ٓ اٌزمبؽغ اٌٝ شبسع اثٛ ٔ

٠ٚؼذ رمبؽغ اٌغبدس٠خ )عبِؼخ ثغذاد( ِٓ اٌزمبؽؼبد اٌشئ١غ١خ اٌٛالؼخ ػّٓ ثٍذ٠خ ِشٚسا ثزمبؽغ ؽٟ اٌغبِؼخ, 

اٌىشادح ٚاٌزٞ ٠ذاس ا٠ؼبَ ثأعٍٛة اخشبساد اٌؼٛئ١خ, ٠ٚؼبٟٔ ِٓ اخزٕبلبد ِشٚس٠خ شذ٠ذح خظٛطبً فٟ أٚلبد 

 اٌزسٚح.

 

 هنهجيت الؼول . 12

 اٌؼًّ ػٍٝ ػذح ِشاؽً:اػزّذ ِٕٙغ١خ    

اعشاء اٌّغٛؽبد ا١ٌّذا١ٔخ ٌشجىخ اٌطشق فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ ٌزؾذ٠ذ ؽغُ ؽشوخ اٌّشٚس ٌغ١ّغ  الوشحلت الاولً:

 اٌطشق ٚاٌشٛاسع فٟ عبػبد اٌزسٚسح اٌظجبؽ١خ ٚاٌّغبئ١خ.

ػٍٝ رٛف١ش  ثبلاػزّبد HCS2010رؾذ٠ذ ِغزٜٛ اٌخذِخ ٌٍطشق ثبعزخذاَ ثشٔبِظ اٌؾبعٛثٟ  الوشحلت الثانيت:

ع١ّغ ِزطٍجبد رطج١ك اٌجشٔبِظ ِٓ خلاي اٌّغٛؽبد ا١ٌّذا١ٔخ ِٓ )اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ,ٚعشػخ رذفك اٌؾش,....اٌخ( 

 ِٓ ِؼٍِٛبد ٌشجىخ اٌطشق ٚشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ.

ٚرؾغ١ٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ  اٌضؽبَدساعخ رأص١ش رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً فٟ رخف١غ ِغزٜٛ الوشحلت الثالثت: 

ثشجىخ اٌطشق داخً ِٕطمخ اٌذساعخ ثبعزخذاَ ِإشش رخف١غ ِغزٜٛ اٌضؽبَ اٌّشٚسٞ ٚاٌزٟ رُ اٌزٛطً ا١ٌٙب ِٓ 

خلاي دساعخ اٌغبٔت إٌظشٞ ِٓ اٌجؾش ٚرٛػ١ؼ إٌزبئظ إٌٙبئ١خ ثشىً عذاٚي ٚخشائؾ ِٚخططبد رج١ٓ ٔغجخ 

 .مًاٌزؾغٓ فٟ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع فٟ ؽبٌخ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕ

 

  اث والوسىحاث ءالاحصا .1. 12

  رمبؽؼبد ِٕطمخ اٌذساعخ اعش٠ذ اٌّغٛؽبد اٌّشٚس٠خ اٌخبطخ ثبٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ٌغ١ّغ اٌطشق اٌّإد٠خ اٌٝ

فٟ عبػبد اٌزسٚح اٌظجبؽ١خ ٚاٌّغبئ١خ ػٓ ؽش٠ك اٌؼذ اٌّشٚسٞ ٌغشع رؾذ٠ذ ِغزٜٛ اٌخذِخ ٌٍشٛاسع ٚٔغجخ 

لاؽع  2015ٌّٕطمخ اٌذساعخ فٟ ا٠ٍٛي ِٓ اٌؼبَ   اٌضؽبٌٍَشٛاسع لجً رطج١ك ِإشش رخف١غ ِغزٜٛ  اٌضؽبَ

اٌّزخظظخ ٌزم١١ُ أداء اٌشٛاسع رُ رؾذ٠ذ ِغزٜٛ اٌخذِخ اٌؾبٌٟ ٌغ١ّغ  HCS2010. ٚثبعزخذاَ ثشٔبِظ 2عذٚي 

 شٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ.
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 خ ػّٓ ِٕطمخ اٌذساعخ:رظ١ٕف اٌشٛاسع اٌشئ١غخ ؽغت اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠ 1عذٚي 

 Vph1 Vph2 Tvph اسن الطشيك ث

 5617 2913 2704 هن تماطغ الجادسيت الً ساحت الحسين رو الطابمين وبالاتجاهين -1

 4930 3391 1539 هن تماطغ الجادسيت الً جسش الجادسيت وباتجاهين -2

 5213 1766 3447 هن تماطغ الجادسيت الً بىابت الخلفيت للجاهؼت بغذاد وبالاتجاهين  -3

 1911 1163 748 هن تماطغ الجادسيت الً شاسع ابىنىاط وبالاتجاهين  -4

     

 5640 3000 2640 هن تماطغ ػمبت بن نافغ الً تماطغ الوسبح وبالاتجاهين  -5

 5445 3000 2445 هن ساحت التحشياث الً تماطغ ػمبت بن نافغ وبالاتجاهين -6

 2619 999 1620 تماطغ ػمبت بن نافغ وبالاتجاهينهن تماطغ الوؼسكش الً  -7

 2667 1023 1644 هن تماطغ ػمبت بن نافغ الً ساحت الفتح وبالاتجاهين -8

 1422 810 612 هن تماطغ ػمبت بن نافغ الً ساحت الىاثك وبالاتجاهين -9

     هن تماطغ ػمبت بن نافغ الً تماطغ الطشيك هغ شاسع السذة وبالاتجاهين. 11

     

الطشيك هن )نضلت جسش صيىنت+ طشيك النافز هن السشيغ هحوذ الماسن( الً  -11

 تماطغ جسش صيىنت وبالاتجاهين.

5700 2940 8640 

 6120 2520 3600 هن تماطغ جسش صيىنت الً ساحت الىاثك  وبالاتجاهين. -12

 3600 1680 1920 هن تماطغ جسش صيىنت الً تماطغ هستشفً الىاسطي بالاتجاهين. -13

 5520 2400 3120 هن تماطغ جسش صيىنت الً ساحت جاهؼت تكنىلىجيا وبالاتجاهين. -14

 

 2015اٌّظذس: اٌّغٛؽبد ا١ٌّذا١ٔخ فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ.

 رشِض اٌٝ اٌطشق اٌزٟ لا ٠ؾزبط اٌٝ رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ ف١ٙب.        -1ِلاؽظخ: 

 اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ٌٍشٛاسع رّضً اػٍٝ ؽغَٛ ِشٚسٞ رُ اٌؾظٛي ػ١ٍٙب خلاي اٌّغٛؽبد ا١ٌّذا١ٔخ فٟ عبػبد اٌزسٚح. -2          

 رشِض اٌٝ اػٍٝ ؽغُ ِشٚسٞ ػٍٝ اٌطش٠ك.        -3          

 رشِض اٌٝ ؽش٠ك ِغٍك ٌزٌه ٌُ ٠زُ اعشاء اٌّغٛؽبد ٌٙب        -4          

          5- Vph1 .ؽغُ اٌّشٚسٚ فٟ الارغبٖ الاٚي 

    6- Vph2  .ٟٔؽغُ فٟ الارغبٖ اٌضب 

    7- TVph .ٓؽغُ اٌّشٚسٚ اٌىٍٟ ٌلارغب١٘ 
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    لياط هستىياث الخذهت  .2. 12

 غَٛ ِشٚس٠خ ػب١ٌخ رؼبٟٔــــــــــٛاسع راد ؽـــــــرج١ٓ ٚعٛد ش ٌٍّٕطمخدساعخ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ  خلاي ِٓ
, ٌٚغشع رٛػ١ؼ إٌّفؼخ ِٓ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً بد خلاي ا١ٌَٛ خظٛطبً فٟ عبػبد اٌزسٚحاٌضؽبِِٓ 

عشاء ِؾبوبح ٌزؾذ٠ذ ِغزٜٛ ؽجك ِإشش خفغ اٌضؽبَ اٌّشٚسٞ ػٍٝ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ لا

, ٠ج١ٓ ربص١ش رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ ػٍٝ اٌّشٚس فٟ 3اٌخذِخ فٟ ؽبي رطج١ك ٘زٖ الأظّخ ػٍٝ إٌّطمخ عذٚي 

 ٚوبٔذ إٌزبئظ وّب ٠ٍٟ: ِٕطمخ اٌذساعخ

 

 ِغزٜٛ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ .1. 2.12

اٌزٞ ٠ج١ٓ:  3فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ ٔغزؼشع عذٚي  اٌّشٚسٞ ؽبَػ١ؼ ٔزبئظ رطج١ك ِإشش رخف١غ اٌضٌزٛ

ئر رّضً  ,اٌضؽبَٔزبئظ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ٌٍطشق داخً ِٕطمخ اٌذساعخ لجً ٚثؼذ رطج١ك ِإشش رخف١غ ِغزٜٛ 

 ثــــــ: 

 0.65الحجم المروري الجديد = الحجم المروري قبل تطبيق الانظمة الذكية *             
ِٚٓ خلاي إٌظش اٌٝ إٌزبئظ اٌّٛػؾخ فٟ اٌغذٚي ٍٔؾع  اسرفبع اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ فٟ اٌطشق اٌّٛطٍخ     

ٌٍؾشوخ اٌٝ اٌزمبؽؼبد ٚاٌغبؽبد داخً ِٕطمخ اٌذسعخ لجً رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ, ٚلذ رُ رغغ١ً اػٍٝ ؽغُ 

فز ِٓ اٌغش٠غ ِؾّذ اٌمبعُ ( اٌٝ اٌطش٠ك إٌبٚ ص٠ٛٔخِشٚسٞ فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ ػٍٝ اٌطش٠ك ِٓ )ٔضٌخ عغش 

 ِشوجخ /عبػخ.  5700 بعّبٌٟث ص٠ٛٔخرمبؽغ عغش 

ٚالً ؽغُ ِشٚسٞ فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ ػٍٝ اٌطش٠ك ِٓ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ اٌٝ عبؽخ اٌٛاصك ٚثبلارغب١٘ٓ 

لأظّخ ١ك اِغزٜٛ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ثشىً وج١ش ثؼذ رطجفٟ ئٔخفبع  وزٌهٍٔؾع ِٚشوجخ/ عبػخ,  612ثبعّبٌٟ 

 .اٌزو١خ وّب ٘ٛ وٛػؼ فٟ ٔفظ اٌغذٚي اٌّزوٛس

 

 ِغزٜٛ اٌخذِخ . 2.2.12

رم١ًٍ اٌؾغُ اٌّشٚسٞ فٟ ع١ّغ اٌطشق  اْ ػٕذ دساعخ إٌزبئظ اٌزٟ رُ اٌزٛطً ا١ٌٙب فٟ اٌفمشاد اٌغبثمخ رج١ٓ

, ٚثبٌٕز١غخ اٌٝ اٌّٛطٍخ ٌٍؾشوخ داخً ِٕطمخ اٌذساعخ ثشىً ػبَ, ٚرٌه ثذٚسٖ ٠إدٞ اٌٝ رؾغ١ٓ ِغزٜٛ اٌخذِخ

( ٌغ١ّغ اٌطشق اٌّٛطٍخ ٌٍؾشوخ (HCS, ٌٚزٛػ١ؼ رٌه رُ ؽغبة ِغزٜٛ اٌخذِخ ثبعزخذاَ ثشٔبِظ اٌضؽبَرم١ًٍ 

, ٚػٍٝ ِغّٛػز١ٓ ضؽبَاٌٝ اٌزمبؽؼبد ٚاٌغبؽبد داخً ِٕطمخ اٌذساعخ لجً ٚثؼذ رطج١ك ِإشش رخف١غ اٌ

ِشٚسٞ لجً ٚثؼذ رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ, اٌّغّٛػخ الاٌٚٝ رّضً ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍطشق راد الً ؽغُ 

, ٌٚزٛػ١ؼ ً ٚثؼذ رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خٚاٌضب١ٔخ رّضً ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍطشق راد اوجش ؽغُ ِشٚسٞ لج

ِغز٠ٛبد اٌخذِخ فٟ وً ِغّٛػخ رُ اػطبء ٌْٛ ٌىً ِغزٜٛ ٌٍخذِخ ٚػٕذ إٌظش اٌٝ ٔزبئظ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ 

ٌفبرؼ ثؼذ رطج١ك ِإشش ؽع اٌزؾٛي ِٓ رذسعبد اٌٍْٛ اٌغبِك اٌٝ رذسعبد اٌٍْٛ ألا 3 اٌّٛػؾخ داخً اٌغذٚي

ّخططبد ٚاٌ, اٞ وٍّب أطجؼ اٌٍْٛ افزؼ رذي ػٍٝ رؾغٓ ِغزٜٛ اٌخذِخ اٌٝ الافؼً, اٌّشٚسٞ ؽبَرخف١غ اٌض

 ٌخذِخرؾغ١ٓ ِغزٜٛ اٚ رٛػؼ رأص١ش رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ ػٍٝ رخف١غ ِغزٜٛ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ 1-4ِٓ 

 .ؽشق ِٕطمخ اٌذساعخٚٔغت رغ١ش٘ب فٟ 
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 . ٚالغ ؽبي ِغزٜٛ اٌخذِخ ٌشجىخ اٌطشق فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ لجً رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕم2ًِخطؾ 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 . ِغزٜٛ اٌخذِخ ٌشجىخ شٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ ثؼذ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕم1ًِخطؾ 

 

 

 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

 . ٔغجخ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ اٌغزخ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ لجً رطج١ك ِإشش رخف١غ ِغزٜٛ اٌضؽبَ ٌلأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕم3ًِخطؾ 
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 . ٔغجخ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ اٌغزخ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ ثؼذ رطج١ك ِإشش رخف١غ اٌضؽبَ ٌلأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕم2ًِخطؾ 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع فٟ ِٕطمخ اٌذساعخ لجً رطج١ك أظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً. ٔغجخ 5ِخطؾ 

 اٌّظذس: اٌجبؽض١ٓ ثبلاػزّبد ػٍٝ ٔزبئظ اٌّغٛؽبد ا١ٌّذا١ٔخ ٚالاؽظبئ١خ ٌّغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع لجً ٚثؼذ رطج١ك ِإشش

 رخف١غ  ِغزٜٛ اٌضؽبَ.

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

اٌّظذس: اٌجبؽض١ٓ ثبلاػزّبد ػٍٝ ٔزبئظ  ِٕطمخ اٌذساعخ ثؼذ رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ. ٔغجخ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع فٟ 6ِخطؾ 

 رخف١غ ِغزٜٛ اٌضؽبَ. اٌّغٛؽبد ا١ٌّذا١ٔخ ٚالاؽظبئ١خ ٌّغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع لجً ٚثؼذ رطج١ك ِإشش
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 ٟ ِٕطمخ اٌذساعخػٍٝ اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ف الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمًرطج١ك ِإششاد  3عذٚي 

 Vph1 Vph2 LOS1 LOS2 Vph3 Vph4 LOS3 LOS4 الطريق ت

 D C 2913 1893 E C 1758 2704 من تقاطع الجادرية الى ساحة الحسين ذو الطابقين وبالاتجاهين -1

 C B 3391 2204 E D 1000 1539 من تقاطع الجادرية الى جسر الجادرية وباتجاهين -2

 C B 3447 2241 F D 1148 1766 من تقاطع الجادرية الى بوابة الخمفية لمجامعة بغداد وبالاتجاهين  -3

 A A 1163 756 B A 486 748 اس وبالاتجاهين ؤ من تقاطع الجادرية الى شارع ابون -4

 
 D C 3000 1950 E C 1716 2640 من تقاطع عقبة بن نافع الى تقاطع المسبح وبالاتجاهين  -5

 D C 3000 1950 E C 1589 2445 من ساحة التحريات الى تقاطع عقبة بن نافع وبالاتجاهين -6

 B A 1620 1053 C  B 649 999 من تقاطع المعسكر الى تقاطع عقبة بن نافع وبالاتجاهين -7

 B A 1644 1069 C B 665 1023 من تقاطع عقبة بن نافع الى ساحة الفتح وبالاتجاهين -8

 A A 810 527 A A 398 612 تقاطع عقبة بن نافع الى ساحة الواثق وبالاتجاهينمن  -9

         من تقاطع عقبة بن نافع الى شارع السدة  -11
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+ طريق النافذ من السريع محمد القاسم( الى تقاطع جسر زيونةالطريق من )نزلة جسر  -11
 وبالاتجاهين. زيونة

2940 1911 E C 5700 3705   F F 

 D C 3600 2340 F D 1638 2520 من تقاطع جسر زيونة الى ساحة الواثق  وبالاتجاهين. -12

 C B 1920 1248 C B 1092 1680 الى تقاطع مستشفى الواسطي بالاتجاهين. زيونةمن تقاطع جسر  -13

 D C 3120 2028 F D 1560 2400 الى ساحة جامعة تكنولوجيا وبالاتجاهين. زيونةمن تقاطع جسر  -14

 حيث تمثل   2115% بعد تطبيق انظمة النقل الذكية في منطقة الدراسة.لسنة 35 الزحامالمصدر: من اعداد الباحث بالاعتماد عمى المسوحات الميدانية لمحجوم المرورية لشبكة الشوارع  وموشر تخفيض نسبة 
        (Vph1 واقع حال اقل حجم مروري لشبكة الطرق في منطقة الدراسة )(       قبل تطبيق انظمة النقل الذكية.   ــــــــــــــــــــــــــVph2.الحجم المروري لشبكة الطرق في منطقة الدراسة بعد تطبيق انظمة النقل  الذكية ) 

         (Vph3واقع حال اكبرحجم مروري لشبكة الطرق في منطقة الدراسة قبل تطبيق انظمة النقل الذكية.  ـــــــــ )(       ـــــــــــــــــVph4.الحجم المروري لشبكة الطرق في منطقة الدراسة بعد تطبيق انظمة النقل  الذكية ) 
 طريق مغمق ترمز الى طريق الحركة فيها باتجاه واحد.                                                                              ترمز الى          

     LOS1),)LOS3)واقع حال مستوى الخدمة لشبكة الطرق في منطقة الدراسة قبل تطبيق انظمة النقل الذكية ــــــــــــــــ )LOS2))LOS4).مستوى الخدمة لشبكة الطرق في منطقة الدراسة بعد تطبيق انظمة النقل الذكية ) 
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  اٌخذِخ ثؼذ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خإٌغت اٌّئ٠ٛخ ٌزؾغٓ ِغز٠ٛبد  .3.2.12

ف١ٙب ِغز٠ٛبد  ذف١ٙب اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ٚرؾغٕ ؼذإٌغجخ اٌّئ٠ٛخ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ اٌزٟ أخف ؽغجذ

ٚرؾذ٠ذ ٔغجخ اٌشٛاسع اٌزٟ  ,اٌّشٚسٞ اٚ افؼً ِٓ رٌه ثؼذ رطج١ك ِإشش رخف١غ اٌضؽبَ Cاٌخذِخ اٌٝ ِغزٜٛ 

ِٓ  الً ثؼذ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خؽزٝ  ف١ٙب ف١ٙب اٌؾغَٛ اٌّشٚس٠خ ٌىٓ ِب رضاي ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ذأخفؼ

 .Cّغزٜٛ اٌ

 شبسع 13 وبْ شبسع 14عخ ؽغت ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٚاٌجبٌغخ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساؼذد اٌىٍٟ ٚػٕذ ِمبسٔخ اٌ    

ِٓ رمبؽغ ػمجخ ثٓ ٔبفغ اٌٝ  ٌذٚاػٟ ا١ِٕخ, ٠ّزذ ِغٍك اخش ثبرغبٖ ٚاؽذِغ ٚعٛد شبسع  رفشع, 26 اٞ ثبرغب١٘ٓ

% ِٓ 54ثٕغجخ  Cشبسع ثّغزٜٛ خذِخ ادٔٝ ِٓ ِغزٜٛ  14 ٕ٘بٌه ,3وّب ِٛػؾخ فٟ عذٚي  ,شبسع اٌغذح

لجً  , ٚرٌه%46اٚ افؼً ِٓ رٌه اٞ ثٕغجخ  Cشبسع فمؾ ثّغزٜٛ خذِخ  12ٚ, اٌغزخ ٚػششْٚ ٌشٛاسعاػذد 

, اِب ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع ثؼذ رطج١ك 5اٌّخطؾ وّب ِٛػؾخ فٟ  ,اٌّشٚسٞ ؽبَرطج١ك ِإشش رخف١غ اٌض

شبسع ثّغزٜٛ خذِخ  21ٚ %19اسع ثٕغجخ ٛش 5 فٟ Cذ اششد ِغزٜٛ خذِخ ادٔٝ ِٓ الأظّخ اٌزو١خ ٌٍٕمً فم

C ٚػٕذ ِمبسٔخ إٌزبئظ  ,6اٌّخطؾ وّب ِٛػؾخ فٟ  ,شٛاسع إٌّطمخ ػذد% ِٓ 81ثٕغجخ  اٚ افؼً ِٓ رٌه

ىبٔذ ٕ٘بٌه ص٠بدح ػٍٝ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع ف اٌضؽبَاٌزٟ رُ اٌزٛطً ا١ٌٙب لجً ٚثؼذ رطج١ك ِإشش رخف١غ 

 .ل١ذ اٌذساعخ شبسع 26ِٓ ِغّٛع  21اٌٝ  12اٌخذِخ ف١ٙب ِٓ  اٌشٛاسع اٌزٟ رؾغٓ ِغزٜٛػذد  فٟ

ؼً فٟ اٌخذِخ ٌغ١ّغ شٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ اٌٝ ِغز٠ٛبد افثظٛسح ػبِخ رُ رٛطً اٌٝ رؾغٓ ِغز٠ٛبد      

% ِٓ 4ٚاٌزٟ رشىً ٔغجخ  F ػذا ٚعٛد شبسع فمؾ ف١ٙب ِغزٜٛ اٌخذِخ ػٕذ ِغزٜٛ ؽبٌخ رطج١ك الأظّخ اٌزو١خ,

اٌزو١خ  إٌمً اْ أظّخ ِٓ رٌه ٠ظٙش .ً ٚثؼذ رطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خاٌّغّٛع اٌىٍٟ ٌشٛاسع ِٕطمخ اٌذساعخ لج

زم١ًٍ ِٓ ٚؽأح ٘زٖ اٌّشبوً ٚٔغت اٌزغبٚصاد ٚص٠بدح اٌُٙ فٟ اٌّشٚس٠خ ثشىً ٔٙبئٟ ٌىٓ رغ لا رؼبٌظ اٌّشىبي

 .فٟ ؽبي رطج١مٙب وفبءح ِٕظِٛخ شجىخ اٌطشق ٚاٌشٛاسع

 
 النتائج . 13

رخط١ؾ إٌمً ثبٌطشق اٌزم١ٍذ٠خ أطجؼ شٟ     
ء

بوً ّشآٌِ اٌّبػٟ, ؽ١ش ظٙشد رٛعٙبد ٚؽٍٛي ِخزٍفخ ٌؾً  

, ِٚٓ رٍه اٌؾٍٛي اٌزٟ ظٙشد ؽذ٠ضبً ٟ٘ أظّخ إٌمً اٌزو١خ, ٌغشع رٛع١غ ٚرط٠ٛش ػ١ٍّخ فٟ ِٕظِٛخ إٌمً

ػٕذ ٚػغ اٌخطؾ اٌّغزمج١ٍخ ٚاْ ػ١ٍّخ  ITSرٛع١غ لذساد أظّخ إٌمً اٌزو١خ رخط١ؾ إٌمً داخً اٌّذْ ٠ٕجغٟ 

ِغ ا٘ذاف رخط١ؾ  ITSخ الاعزشار١غ١خ ٌٍٕمً ٠ٕجغٟ اْ رىْٛ ػ١ٍّخ رشبسو١خ ِٓ خلاي دِظ ا٘ذاف ٚػغ اٌخط

ٚاداسح إٌمً داخً اٌّذْ لا٠غبد اٌؾٍٛي إٌّبعجخ ٌّؼبٌغخ ع١ّغ اٌّشىلاد ٚاٌظؼٛثبد اٌزٟ رشافك ؽشوخ ٔمً 

 الافشاد داخً اٌّذْ.

ٌٍّخطؾ اٌؾؼشٞ دٚس وج١ش فٟ اٌؼ١ٍّخ اٌزخط١ط١خ ٚاٌزظ١ّ١ّخ ٌزطج١ك أظّخ إٌمً اٌزو١خ ٚػٍٝ ِخزٍف     

 .رٙبٚص٠بدح وفبء ِٕظِٛخ إٌمً ؼًّ ػٍٝ ؽً ِشىلادراٌّغز٠ٛبد ثبػزجبسٖ ِغإٚلاً ػٓ اٌخطؾ ٚاٌّشبس٠غ اٌزٟ 

أظّخ إٌمً اٌزو١خ ٚػٕذ  ِؾبوبح ٌزطج١كاعشاء ذساعخ ثشىً وج١ش ثؼذ اٌرؾغٓ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ فٟ شٛاسع ِٕطمخ 

ؽبَ ػٍٝ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ٌٍشٛاسع فمذ ضِمبسٔخ إٌزبئظ اٌزٟ رُ اٌزٛطً ا١ٌٙب لجً ٚثؼذ رطج١ك ِإشش رخف١غ اٌ

, فٟ ؽ١ٓ ثم١ذ ٔغجخ ػئ١ٍخ ِٓ ثشىً ٍِؾٛظ ِغز٠ٛبد اٌخذِخ ف١ٙب رٛطً اٌٝ اصد٠بد ػذد اٌشٛاسع اٌزٟ رؾغٓ

 %.4ٚثٕغجخ رظً اٌٝ  Fاٌشٛاسع دْٚ اٌّغزٜٛ 

اٌؼًّ ػٍٝ ٚػغ ِؼب١٠ش عذ٠ذح رزلائُ ٌزخط١ؾ أظّخ إٌمً ٚاٌّشٚس فٟ اٌؼشاق ِغ الاخز ٌزٌه فبٔٗ ِٓ اٌظشٚسٞ 

ثبٌؾغجبْ اعزخذاَ أظّخ إٌمً اٌزو١خ  فٟ ػ١ٍّخ اٌزخط١ؾ  ٚثّشبسوخ اٌغٙبد اٌزخط١ط١خ اٌّغإٌٚخ ثّب ٠ؾمك 

 .ِغ اٚػبع إٌّطمخ ػذاٌخ رٛص٠غ اٌخذِبد ثشىً ػٍّٟ ٠زلائُ

 
 هصطلحاث و الوختصشاث

ITS أظّخ إٌمً اٌزو١خ 

DOT ًالغبَ إٌم 

VMS ٔظبَ ٌٛؽخ اٌشعبئً اٌّزغب٠شح 

CCTV ٛٔظبَ ِؾطبد اٌذائشح اٌزٍفض١ٔٛ٠خ اٌّغٍمخ / ِشالجخ اٌفذ٠ 
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